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ER��-�-���，
手腕可搬运质量�� kg，可达半径��� mm。

ER16-4-900
功能特点

机器人本体防护等级IP��，轻松面对粉尘、油雾、潮湿等恶劣的环境；

高刚性传动设计与先进的轨迹算法，提高机器人精度性能，帮助客户挑战

各种应用场景。

适用场景

可应用于搬运场景。

适用行业

适用于PCB、电子制造、橡塑、金属制品等行业。

产品参数 /SPECIFICATIONS

相关信息发布时间 ����/��
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